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Los variadores de la gama SD600 de la marca Sinovo,  

disponen de Modbus fácilmente configurable para reali-

zar la conexión entre un variador de dicha serie y la ga-

ma de IIOT V-BOX, o cualquier elemento que necesite 

comunicación por MODBus. 

Todos los parámetros son accesibles desde la comunica-

ción. 

En esta guía rápida le mostraremos algunos ejemplos de 

comunicación, para el acceso al resto de parámetros del 

variador refiérase al manual de funcionamiento de di-

cho variador donde encontrará los valores de comunicación. 

1.1 Comunicación desde el variador: Los parámetros que nos regirán la comunicación y que debemos poner en el variador son 

los siguientes: 

 

 

 

 

 

Parámetro Descripción Valor 

F18.00 Dirección de esclavo del variador 1, dependiendo del número de esclavo que quera-

mos dar al variador. 

F18.01 Velocidad de comunicación en Baudios. 

El valor de comunicación se sitúa en las unidades del pará-

metro (las decenas es para comunicación CAN) 

0=300 ; 1=600 ; 2 = 1200 ; 3 = 2400  

4=4800 ; 5=9600 ; 6=19200 ; 7=38400  

8=57600 ; 9=115200 

F18.2 Retraso de respuesta 0-20 ms (de serie 2 ms) 

F18.4 Tiempo de espera para saltar la alarma de fallo de comuni-

cación. 

0.0— 60 S. 

F18.05 Proceso de fallo de comunicación 0=Alarma y paro por inercia. 

1=Alarma y fallo acorde al formato de parada. 

2=Sin alarma y continua 

F18.06 Resolución en la lectura de corriente. 0=0,01 Amp. 

1=0,1 A 

F01.00 Selección de la frecuencia. 9=Por comunicaciones 

F02.00 Selección de la marcha de giro. 3=Por comunicación sin tecla keyPad de stop. 
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En la tabla de la derecha, pode-

mos ver las direcciones que po-

dremos utilizar para diferentes 

funciones del variador. 

 

Status de funcionamiento 

 

 

 

 

 

Alarmas 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Pid 
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Este es el registro que utilizare-

mos para activar el giro en el 

motor, con el valor 1 el motor 

girará hacia adelante, no es 

necesario mantener dicho va-

lor, se escribe y el sistema lo 

vuelve a poner a 0, para parar el 

motor escribiremos el valor 5 o 

6 dependiendo de la parada 

que necesitemos. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Diferentes ejemplos de comunicación, con los registros en formato decimal. 
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Activación del relé por medio de comunicación. 

 

 

 

 

 

 

Para activar el relé por medio de co-

municación Modbus, debemos pri-

mero parametrizar dicho relé en acti-

vación por medio de las comunicacio-

nes, poniendo 30 en el registro 

F12.03 (para el primer relé). 

 

Para activarlo escribiremos el valor 16 en el registro 8199, y para desactivarlo escribiremos 0. 


